
※造作物は、多少の誤差が出る可能性があります。

■競技フィールドの色は変更することがあります。

■ﾛﾝﾘｳﾑｼｰﾄのつなぎ目は、例年同様のﾋﾞﾆｰﾙﾃｰﾌﾟ
   (つや消し50mm幅)にて表面を貼り合わせます。
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■カッティングシートで装飾の予定があります。
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ROBO-EVOLUTION
Project Title Drawing Name Design ScaleChecked No.Draw Date

（競技フィールド平面図） 1/50 08.5.2アイデア対決・ロボットコンテスト（高専ロボコン2008）
全国高等専門学校

ロボットコンテスト実行委員会 1
生命大進化


